
Mode 1

Sélection Moteur LOCAL
Commande Générale locale

Bouton commande sur: LOCAL

L'afficheur indique: MODE 1

La sélection des moteurs 
s'éffectue depuis la face avant.

Le démarrage général s'effectue 
via le bouton Montée/Descente 
de la face avant

Local
Mode 1
affiché

MASTER

Mode 2A

Boitier déporté
raccordé au connecteur REMOTE 
à l'aide d'un cable LINK

Bouton commande sur REMOTE

L'afficheur indique: MODE 2

La sélection des moteurs 
s'éffectuent depuis le boitier 
déporté

Le démarrage général s'effectue 
via le bouton Montée/Descente 
du boitier déporté

Commande depuis la télécommande
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Mode 2A

Boitier déporté
raccordé au connecteur REMOTE 
à l'aide d'un cable LINK

Bouton commande sur REMOTE

L'afficheur indique: MODE 2

La sélection des moteurs 
s'éffectuent depuis le boitier 
déporté

Le démarrage général s'effectue 
via le bouton Montée/Descente 
du boitier déporté

Mode 2
affiché

Remote

SLAVE

MASTER

Mode 2B

Boitier déporté HF
Recepteur HF raccordé au 
connecteur REMOTE à l'aide d'un 
cable LINK

Bouton commande sur REMOTE

L'afficheur indique: MODE 2

La sélection des moteurs 
s'éffectuent depuis le boitier 
déporté HF

Le démarrage général s'effectue 
via le bouton Montée/Descente 
du boitier déporté HF

Commande depuis le boitier déporté filaire
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Mode 2B

Boitier déporté HF
Recepteur HF raccordé au 
connecteur REMOTE à l'aide d'un 
cable LINK

Bouton commande sur REMOTE

L'afficheur indique: MODE 2

La sélection des moteurs 
s'éffectuent depuis le boitier 
déporté HF

Le démarrage général s'effectue 
via le bouton Montée/Descente 
du boitier déporté HF

MASTER
SLAVE

Mode 2
affiché

Remote

Mode 3A

Téléco raccordées en elles par les connecteurs LINK à l'aide de cables LINK

Bouton commande sur: LOCAL
L'afficheur indique: MODE 1 sur MASTER et MODE 3 sur SLAVE

La sélection des moteurs s'éffectue depuis la face avant de chaque télécommande.
Le démarrage général s'effectue via le bouton Montée/Descente du controleur MASTER

Commande depuis le boitier déporté HF
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Mode 3B

Téléco raccordées en elles par les connecteurs LINK à l'aide de cables LINK

Bouton commande sur: LOCAL L'afficheur indique: MODE 3 

La sélection des moteurs s'éffectue depuis la face avant de chaque télécommande.

Le démarrage général s'effectue via le bouton Montée/Descente de la poire

Mode 1
affiché

Mode 3
affiché

Mode 3
affiché

Mode 3A

Téléco raccordées en elles par les connecteurs LINK à l'aide de cables LINK

Bouton commande sur: LOCAL
L'afficheur indique: MODE 1 sur MASTER et MODE 3 sur SLAVE

La sélection des moteurs s'éffectue depuis la face avant de chaque télécommande.
Le démarrage général s'effectue via le bouton Montée/Descente du controleur MASTER

Local Local Local

SLAVE SLAVEMASTER

Commande depuis la télécommande MASTER
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Mode 4

Télécommandes raccordées en elles par les connecteurs LINK à l'aide de cables LINK
Chaque boitier déporté raccordé à sa télécommande par le connecteur REMOTE à l'aide d'un cable LINK
Bouton commande sur: REMOTE L'afficheur indique: MODE 4
La sélection des moteurs s'éffectue depuis le boitier déporté de chaque télécommande.
Le démarrage général s'effectue via le bouton Montée/Descente du boitier déporté MASTER

Mode 3B

Téléco raccordées en elles par les connecteurs LINK à l'aide de cables LINK

Bouton commande sur: LOCAL L'afficheur indique: MODE 3 

La sélection des moteurs s'éffectue depuis la face avant de chaque télécommande.

Le démarrage général s'effectue via le bouton Montée/Descente de la poire

Mode 3A

Téléco raccordées en elles par les connecteurs LINK à l'aide de cables LINK

Bouton commande sur: LOCAL
L'afficheur indique: MODE 1 sur MASTER et MODE 3 sur SLAVE

La sélection des moteurs s'éffectue depuis la face avant de chaque télécommande.
Le démarrage général s'effectue via le bouton Montée/Descente du controleur MASTER

Commande depuis une poire de commande simple

MASTER

SLAVE SLAVE SLAVE

Mode 3
affiché

Mode 3
affiché

Mode 3
affiché

Local Local Local

Même type de câble p 5/8



Mode 4

Télécommandes raccordées en elles par les connecteurs LINK à l'aide de cables LINK
Chaque boitier déporté raccordé à sa télécommande par le connecteur REMOTE à l'aide d'un cable LINK
Bouton commande sur: REMOTE L'afficheur indique: MODE 4
La sélection des moteurs s'éffectue depuis le boitier déporté de chaque télécommande.
Le démarrage général s'effectue via le bouton Montée/Descente du boitier déporté MASTER

Même type 
de câble

Commande depuis le boitier déporté MASTER + LINK

Mode 4
affiché

Mode 4
affiché

Mode 4
affiché

Remote Remote Remote

SLAVE SLAVEMASTER

Mode 5

Télécommandes raccordées en elles par les connecteurs LINK à l'aide de cables LINK
Boitier déporté 36 canaux raccordé à la première télécommande par le connecteur LINK 
à l'aide d'un cable LINK

Bouton commande sur: REMOTE. L'afficheur indique: MODE 5

La sélection des moteurs s'éffectue depuis le boitier déporté 36 canaux.

Le démarrage général s'effectue via le bouton Montée/Descente du boitier déporté 
MASTER

Commande depuis un boitier déporté 36 Canaux
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Mode 5

Télécommandes raccordées en elles par les connecteurs LINK à l'aide de cables LINK
Boitier déporté 36 canaux raccordé à la première télécommande par le connecteur LINK 
à l'aide d'un cable LINK

Bouton commande sur: REMOTE. L'afficheur indique: MODE 5

La sélection des moteurs s'éffectue depuis le boitier déporté 36 canaux.

Le démarrage général s'effectue via le bouton Montée/Descente du boitier déporté 
MASTERMême type 

de câble

Remote Remote Remote

MASTER

Commande depuis un boitier déporté 36 Canaux

Par exemple:
Boitier 

36 Canaux 
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Broche / Pin Conducteur Affectation Broche / Pin Conducteur Affectation Broche / Pin Conducteur Affectation
1 R1 1 R1 L1 R1
2 S2 2 S2 L2 S2
3 T3 3 T3 L3 T3
4 R1 4 R1 E Terre / Earth
5 S2 5 S2 L1 R1
6 T3 6 T3 L2 S2
7 R1 7 R1 L3 T3
8 S2 8 S2 E Terre / Earth
9 T3 9 T3 L1 R1
10 R1 10 R1 L2 S2
11 S2 11 S2 L3 T3
12 T3 12 T3 E T / E h

Hoist Moteur 
1

Hoist Moteur 
2

Hoist Moteur 
1

Hoist Moteur 
3

Hoist Moteur 
4

Télécommande Moteur TD12 Novelty ‐ IMPACT ‐ Skynight ‐ NT Event ‐ DUSHOW 
Câblage des connecteurs Harting ‐ Socapex ‐ CEE

P17/CEE 60309 ‐ 3P+T

Hoist Moteur 
1

Hoist Moteur 
2

Hoist Moteur 
3

Hoist Moteur 
2

Hoist Moteur 
3

Hoist Moteur 
4

HARTING 16 SOCAPEX 419

12 T3 12 T3 E Terre / Earth
13 Terre / Earth 13 Terre / Earth L1 R1
14 Terre / Earth 14 Terre / Earth L2 S2
15 Terre / Earth 15 Terre / Earth L3 T3
16 Terre / Earth 16 Terre / Earth E Terre / Earth

PE / Terre Terre / Earth 17 Terre / Earth
18 Terre / Earth

Compatible SPLIT BOX SRS 19 Terre / Earth

Hoist Moteur 
4

Hoists        
1 to 4        

‐            
Moteurs     
1 à 4



Même type 
de câble

Broche / Pin Conducteur Affectation Broche / Pin Conducteur Affectation Broche / Pin Conducteur Affectation
1 R1 1 R1 L1 R1
2 S2 2 S2 L2 S2
3 T3 3 T3 L3 T3
4 R1 4 R1 E Terre / Earth
5 S2 5 S2 L1 R1
6 T3 6 T3 L2 S2
7 R1 7 R1 L3 T3
8 S2 8 S2 E Terre / Earth
9 T3 9 T3 L1 R1
10 R1 10 R1 L2 S2
11 S2 11 S2 L3 T3
12 T3 12 T3 E T / E h

Hoist Moteur 
1

Hoist Moteur 
2

Hoist Moteur 
1

Hoist Moteur 
3

Hoist Moteur 
4

Télécommande Moteur TD12 Novelty ‐ IMPACT ‐ Skynight ‐ NT Event ‐ DUSHOW 
Câblage des connecteurs Harting ‐ Socapex ‐ CEE

P17/CEE 60309 ‐ 3P+T

Hoist Moteur 
1

Hoist Moteur 
2

Hoist Moteur 
3

Hoist Moteur 
2

Hoist Moteur 
3

Hoist Moteur 
4

HARTING 16 SOCAPEX 419

12 T3 12 T3 E Terre / Earth
13 Terre / Earth 13 Terre / Earth L1 R1
14 Terre / Earth 14 Terre / Earth L2 S2
15 Terre / Earth 15 Terre / Earth L3 T3
16 Terre / Earth 16 Terre / Earth E Terre / Earth

PE / Terre Terre / Earth 17 Terre / Earth
18 Terre / Earth

Compatible SPLIT BOX SRS 19 Terre / Earth

Hoist Moteur 
4

Hoists        
1 to 4        

‐            
Moteurs     
1 à 4
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